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Indice
» Le principali attrezzature del progetto:

Laser Scanner 3D: Faro 350+

Sistema GPS singola antenna rover
Camera Full Frame Canon Eos Mark D3
Camera Full Frame Canon Eos D5
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» Software:

Per fototogrammetria: multimmagine Structure From
Motion: Zephyr (3Dflow), Metashape (Agisoft)

Per laser scanner 3D: As Built, Faro Scene
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Laser Scanner 3D: Faro 350 plus

» Fino a 2 milioni di punti al secondo
per scansioni a lungo raggio

 Range: 350 m

* Precisione: 1 mm

« Campo di vista 360° x 300°

* Colorazione 165 MPX HDR 5x
* |P 54




Laser Scanner 3D: acquisizione di milioni di
punti in tempi rapidi




Laser Scanner 3D: acquisizione di milioni di
punti in tempi rapidi




Fotogrammetria SFM multimmagine
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Sistema GPS GEOMAX singola antenna rover
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Reeiver specifications

In combination with GeoMax
field controllers and the X-PAD

software, the Zenith16 receiver
reaches its full potential.

Communication

Q-Lock Pro™ Lowest noise and advanced multipath UHF radio module  SATEL, 500m, 1000 mi transce iver,

functionslity reitigation for highast velisbility 403-473 MH2; (opt)

Relizbility 95.33% Blustooth® Davica dass I

Measurement Engine Nouatal OEMY, 181 channels, EE e e Ty
dusl-frequency / multi-constallation THC connector High sensitivity, UHF antenna

GPS tracking L1, Lz, L2C Communication pert USE, serial & pover
GLONASS tracking L1, L2, L2C
BeiDou tracking B1, B2 (opt) Physical specifications
Galilen tracking E1,ESD (opt) Dimensions Helght 95 mm, 5 198 mm
Q288 tracking L1, L2< (opt) Weight 1,09 - 228 kg **
Positioning rate SHz Operating temp, -40°6 t 69°C
sBAS EGNOS, WAAS, MSAS, GAGAN Environmertal P65 { P66 ¢ MIL
protection
Huridity 100%, condensing

Receiver aceuracy (rms)* wibration Mechanical stress resistant according
p— R — 0 150 9022-36-05

W e Shock withstands 2 m drop orto hard surface
Netwark RTK He 10 mm+ 0.5 ppra

W 20 mm+ 0.5 pom Porirer supily
Static He  Smm+ 0.5 ppm Tnternal battery Removable, Li-Ton 2.6 ah [ 7.4 W

v 10mm+05pm Operating time 3 hinstatic / & h in rover mode
Static - long He  Gmm+ 0.1 ppm External pow er 10,5V to 28 V, LEMO? plug

V&S mm+ 04 ppm
Interfaces
Kayboard Onioff and function kay

LED statuz indicaors Position, battery, Blustooth®,
RTK raceive, RTK &
data storage

LED rmode indicators Rover, bass, static

Data recarding Remouable micrasD card

* Messyiement pecisisn sccuracy, elibilly ara e fas inialiation aie
ing. murbes ol Sale bics, abaeivalan
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Learn more at:
gaama-pasitianing.com
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Sistemi sensori passivi: camere fotografiche full frame
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Canon Eos DI — Mark Il

Canon Eos D5




Visori per VR

D>

OCULUS QUEST 2

. \ ’ . (stand-alone)

L ———

VISORE VR PRO per smartphone fino a 7”




Visori per VR - Oculus Quest 2

191.5 mm x 102 mm x 142.5 mm
503g
supporta 6 gradi di liberta di tracciamento della testa e della mano attraverso la tecnologia integrata Oculus Insight

64GB o 256GB

Fast-switch LCD ¢

1832x1920 per occhio . \m’ ‘
72Hz al lancio; 90Hz in arrivo - -

Qualcomm Snapdragon XR2 Platform e ——

speaker e microfono integrati; compatibile anche con cuffie da 3,5 mm

6GB

tra le 2-3 ore in base al tipo di contenuto utilizzato su Quest 2; piu vicino alle 2 ore se si gioca e piu vicino alle 3 ore se si guardano video.
con l'alimentatore USB-C in dotazione, la batteria di Quest 2 si ricarica completamente in circa 2,5 ore

IPD (distanza interpupillare) regolabile con tre impostazioni: 58, 63 e 68mm

Stazionario o Roomscale. Il requisito minimo per il Roomscale & di circa 2x2 metri di spazio libero da ostacoli

9 x 12cm (per controller, incluso I'anello di tracciamento)

W WV ¥V VvV VvV V V V V V V V V VvV V V VvV V vV vV vV vV vV vV vV vV VvV vV vV v VY Vv

|26g (Per controller, escluso il peso della batteria); Richieste 2 batterie AA (incluse nella confezione; | per controller)
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Visori per VR - Oculus Quest 2

Oculus Quest 2, integra tutte le peculiarita di Oculus Rift, quindi potenziati
dall'hardware del PC, con un cavo Oculus Link o qualsiasi cavo compatibile, anche
USB 2.0.

Notebook MSI — gaming
Display: 15,6" Ultra HD (3840*2160), 60 Hz, Cornice sottile, anti-glare,
100% Adobe
Grafica: Ix nVidia GeForce RTX 3080 (16 GB GDDRG&) :
CPU: Intel Core i9-10980HK (Comet Lake 10a generazione) + Chlpset
HM470
RAM: 32 GB DDR IV 3200 Mhz (2x 16 GB). Espandibile fino a 64 GB
Hard disk: 2 TB NVMe PCle SSD
Wifi / Lan: Killer AX1650i Wireless 6 (802.1 lax) + Killer gigabit LAN

11 W




Requisiti dei casi d'uso in termini d'infrastruttura

Turismo 4.0 CoReV-Lab
UNESCO-VR MONRAD ADnet SIMAM VCC

Casi d'uso
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% Scanner fotogrammetria capillaro-  digitale

3D terrestre e aerea scopio W
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